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Resolucion de 24 de abril de 2026 de la Presidencia del Centro para el Desarrollo
Tecnolégico y la Innovacion E.P.E. (CDTI), por la que se aprueba la convocatoria
para el ano 2026 de Premios a ideas innovadoras, basadas en modelos abiertos
y colaborativos, para el desarrollo de tecnologias duales novedosas vinculadas
a plataformas navales auténomas, en el marco del Plan Estatal de Investigacion
Cientifica y Técnica y de la Innovacién (PEICTI).
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El Plan Estatal de Investigacion Cientifica, Técnica y de Innovacion 2024-2027 (en
adelante, PEICTI) aprobado por Acuerdo del Consejo de Ministros de 7 de mayo
de 2024, constituye el instrumento de programaciéon que permite desarrollar,
financiar y ejecutar las politicas publicas de la Administracion General del
Estado en materia de fomento y coordinacién de la [+D+l.

El PEICTI se articula a fravés de cinco programas verticales y tres fransversales,
que forman una matriz de actuacion para dar respuesta a los objetivos de la
Estrategia Espanola de Ciencia y Tecnologia y de Innovacién, y que convergen
en la necesidad de dar respuesta a los grandes desafios de la sociedad e
impulsar la competitividad y el crecimiento de la economia espanola con
objetivos especificos y que incluyen las ayudas publicas estatales, anuales y
plurianuales, dedicadas a actividades de 1+D+l que se otorgan a fravés de
convocatorias en régimen de concurrencia competitiva previstos en el articulo
22.1 de la Ley 38/2003, de 17 de noviembre.

Entfre los cinco programas verticales del PEICTI figura el “Programa Estatal para
la investigacion y el desarrollo experimental” que persigue fomentar la
generacion de conocimiento cientifico y técnico, la calidad cientifica y el
desarrollo experimental en entidades publicas y privadas.

El Centro para el Desarrollo Tecnoldgico y la Innovacion, E.P.E. (CDTI), entidad
puUblica empresarial adscrita al Ministerio de Ciencia, Innovacion y Universidades
y uno de los agentes de financiacion senalados en la Ley 14/2011, de 1 de junio,
de la Ciencia, la Tecnologia y la Innovacion, es el encargado de gestionar los
programas o instrumentos que le sean asignados por el Plan Estatal de 1+D+l.

De conformidad con lo previsto en el programa de actuaciéon de 2026 del PEICTI,
se atribuye al CDTI, en su referida condicién de agente de financiacién, la
gestion de un nuevo programa de ayudas en forma de premios para apoyar a
pequenas empresas en la realizacion de estudios sobre tecnologias duales
innovadoras en dareas vinculadas con la soberania estratégica que fomenten la
innovacion abierta y la colaboraciéon en este dmbito.

Concretamente, los premios de esta resoluciéon tienen como objetivo reconocer
ideas y/o soluciones innovadoras de tecnologias duales novedosas vinculadas
a plataformas navales auténomas, uno de los retos clave recogidos en el
Estrategia de Tecnologia e Innovacion para la Defensa 2026 (ETID, de ahora en
adelante).

La Orden CNU/161/2025, de 7 de febrero, por la que se aprueban las bases
reguladoras para la concesion de ayudas publicas por el Centro para el
Desarrollo Tecnoldégico y la Innovacion, E.P.E., en el marco del Plan Estatal de
Investigacion Cientifica y Técnica y de Innovacién 2024-2027, modificada por la
Orden CNU/331/2026, de 8 de abril, por la que se modifica la Orden
CNU/161/2025, de 7 de febrero, por la que se aprueban las bases reguladoras
para la concesidon de ayudas publicas por el Centro para el Desarrollo
Tecnoldgico y la Innovacioén, E.P.E., en el marco del Plan Estatal de Investigacion
Cientifica y Técnica y de Innovacién 2024-2027 establece en su articulo 39.2 que
el érgano competente para el inicio y resolucidon del procedimiento de
concesion de premios corresponderd a la persona titular de la Presidencia del
CDTI.

Pagina 2 de 27



i (Y
¥ GOBERNO  MNISTERIO —
SHf. T DEESPANA  DECIENCIA INNOVACION
A 2 Y UNIVERSIDADES

El articulo 5.2 del Real Decreto 472/2024, de 7 de mayo, por el que se desarrolla
la estructura orgdnica bdsica del Ministerio de Ciencia, Innovacion vy
Universidades, establece que la persona fitular de la Secretaria General de
Innovaciéon ostentard la Presidencia del CDTI.

Teniendo en cuenta lo anterior, se resuelve:

Articulo 1. Objeto de la convocatoria.

La presente Resolucion, dictada al amparo de la Orden CNU/161/2025, de 7 de
febrero, por la que se aprueban las bases reguladoras para la concesion de
ayudas publicas por el CDTI, en el marco del Plan Estatal de Investigacion
Cientifica y Técnica y de Innovacion 2024-2027, modificada por la Orden
CNU/331/2026, de 8 de abril, por la que se modifica la Orden CNU/161/2025, de
7 de febrero, por la que se aprueban las bases reguladoras para la concesion
de ayudas publicas por el Centro para el Desarrollo Tecnoldgico y la Innovacion,
E.P.E., en el marco del Plan Estatal de Investigacion Cientifica y Técnica y de
Innovacion 2024-2027 (en adelante, Orden CNU/161/2025, de 7 de febrero)
aprueba la convocatoria de Premios a ideas innovadoras, basadas en modelos
abiertos y colaborativos, para el desarrollo de tecnologias novedosas en el
dmbito de tecnologias duales vinculadas a plataformas navales autébnomas.

Articulo 2. Caracteristicas de los premios

1. Los premios de la presente convocatoria fienen por objeto el
reconocimiento de ideas innovadoras formuladas por pequenas
empresas en el dmbito de tecnologias novedosas vinculadas al desarrollo
de plataformas navales autbnomas, en las categorias tecnoldgicas
recogidas en el Anexo |.

2. Cada premio estard dotado con 50.000 euros y se concederd un maximo
de un premio por categoria.

3. Los premios que se otorguen tendrdn la consideracion de ayudas de
minimis, por lo que respetardn las consideraciones establecidas en el
Reglamento (UE) 2023/2831 de la Comision, de 13 de diciembre de 2023,
relativo a la aplicacion de los articulos 107 y 108 del Tratado de
Funcionamiento de la Unidn Europea a las ayudas de minimis, que
establece que el importe total de las ayudas de minimis otorgadas a una
unica empresa no puede exceder de 300 000 euros durante cualquier
periodo de fres anos. No se concederdn ayudas al amparo de otros
reglamentos aplicables a las ayudas de minimis.

Articulo 3. Requisitos de las candidaturas

1. Podrdn ser candidatas las pequenas empresas segun la definiciéon del
Anexo de la CNU/161/2025, de 7 de febrero, validamente constituidas y
con domicilio fiscal en Espana, o, en el caso de tener domicilio fiscal en
la UE, tener un establecimiento o sucursal ubicado en territorio espanol.
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2. Las candidaturas deberdn presentarse a alguna de las categorias

identificadas en el Anexo | de la presente convocatoria.

Los candidatos deberdn indicar en su solicitud la categoria elegida,
pudiendo optar a varias categorias siempre que presenten una solicitud
para cada una de ellas.

En caso de que la candidatura presentada no se adecue a ninguna de
las categorias del Anexo |, no podrda optar al premio.

3. No podran optar al premio las siguientes entidades:

a. Las enfidades en las que concurra alguna de las circunstancias
enumeradas en el articulo 13 de la Ley 38/2003, de 17 de
noviembre, General de Subvenciones. Entre ellas, no podrdn ser
beneficiarias aquellas enfidades que incumplan los plazos de
pago a los que se refiere el articulo 13.3 bis de la Ley 38/2003, de
17 de noviembre, General de Subvenciones.

b. Las enfidades que tengan deudas por reintegro de ayudas o
préstamos con la Administracion.

c. Lasentidades que, teniendo obligaciones de depdsito de cuentas
anuales en registro oficial, no se hallen al corriente en el
cumplimiento de sus obligaciones a la fecha de presentacién de
la solicitud de ayuda. A estos efectos, deberd constar a fecha de
la presentacion de la solicitud o su subsanacion, en su caso, inscrito
en dicho registro el depdsito de las cuentas correspondientes al
ejercicio 2024, al menos

a. Las enfidades constituidas o establecidas en una jurisdiccion no
cooperativa que haya sido identificada como terceros paises de
alto riesgo con arreglo al articulo 9, apartado 2, de la Directiva (UE)
2015/849.

Articulo 4. Financiacion.

La cuantia disponible para estos premios serd de 650.000 euros, que se
financiardn con cargo al patrimonio del CDTI.

Articulo 5. Plazo y forma de presentacion de las candidaturas.

1.

El plazo de presentacion de candidaturas y documentacidon anexa
comenzard el dia 28 de abril de 2026 y finalizard el 12 de mayo de 2026,
a las 12:00 horas del mediodia, hora peninsular.

La cumplimentacién y presentacion de las candidaturas para la
obtencion del premio deberd realizarse obligatoriamente a través de
formularios y los medios electréonicos habilitados para ello en la sede
electronica del CDTI (https://sede.cdti.gob.es/), lo cual requerird el
registro previo de los solicitantes en el sistema de entidades de CDTI.

La presentacion de la candidatura, las declaraciones responsables y
documentacion anexa se readlizard mediante firma electrénica
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cudlificada y avanzada del representante legal de la entidad solicitante,
basada en un certificado electronico de representante de persona
juridica de la entidad solicitante dentro de los previstos en el arficulo
10.2.a0) de la Ley 39/2015, de 1 de octubre, del Procedimiento
Administrativo Comun de las Administraciones PUblicas.

De acuerdo con lo previsto en los articulos 32.4 y 34.1 del Real Decreto
203/2021, de 30 de marzo, por el que se aprueba el Reglamento de
actuacion y funcionamiento del sector publico por medios electronicos
se entenderd acreditada la representacién, sin necesidad de aportar
documentacién adicional, si la firma se ha llevado a cabo con un
certificado electronico cuadlificado de representante de persona juridica.

En la candidatura deberd incluirse la direccion de correo electréonico
designada a los efectos de recibir notificaciones electronicas,
comunicaciones y/o requerimientos que se puedan realizar.

El interesado se hace responsable de que dispone de acceso a dicha
direccion de correo electréonico designada y de su actualizacién en los
términos establecidos en el articulo 43.1 del Real Decreto 203/2021, de 30
de marzo.

La presentacién de la candidatura conllevard la autorizaciéon expresa del
solicitante para que el CDTl obtenga de forma directa la acreditacion
del cumplimiento de obligaciones tributarias (fanto estatales como, en su
caso, de las respectivas Haciendas forales del Pais Vasco y Navarra) y
con la Seguridad Social, segin lo dispuesto en el articulo 22.4 del
Reglamento de desarrollo de la Ley 38/2003, de 17 de noviembre.

No obstante, el candidato podrd denegar expresamente el
consentimiento, debiendo aportar entonces los certificados
correspondientes

En caso de que no pueda obtenerse de forma directa la acreditacion
del cumplimiento de estas obligaciones, se requerird al candidato que
aporte los certificados correspondientes en el trdmite de subsanacion.

Asimismo, la presentacion de la candidatura habilitard a CDTIl a consultar
en los registros oficiales y otras fuentes de acceso publico la informacidén
financiera y/o juridica de los candidatos o de las candidaturas que, de
acuerdo con la presente convocatoria y con la normativa aplicable,
sean pertinentes para la instruccion del procedimiento

Las candidaturas se presentardn mediante el formulario electrénico
correspondiente, junto con las declaraciones y documentacion que se
relacionan a contfinuacion (en formato «pdfy, en ningun caso superard é
Mbytes de informacién y cada documento deberd presentarse en un
archivo individualizado):

a. Memoria de la candidatura, con el contenido minimo reflejado en
el Anexo Il de la presente convocatoria.

b. Cerfificado de titularidad real electronico de la entidad
candidata, emitido por el Registro Mercantil o el Registro Central
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de Titularidades Reales del Ministerio de Justicia, de modo que en
el mismo conste el CSV de su emision.

c. Acreditacion del cumplimiento de los plazos de pago referidos en
la Ley 3/2004, de 29 de diciembre, por la que se establecen
medidas de lucha contra la morosidad en las operaciones
comerciales, en los términos previstos en el articulo 13.3 bis de la
Ley 38/2003, de 17 de noviembre, General de Subvenciones

En relacién con el Informe de Procedimientos Acordados, se
procederd segun lo dispuesto por el articulo 22 bis del Reglamento
de la Ley 38/2003, de 17 de noviembre, General de Subvenciones,
aprobado por el Real Decreto 887/2006, de 21 de julio.

No obstante, si la certificacién de auditor o el informe de
procedimientos acordados no pudiere obtenerse antes de la
terminacion del plazo establecido para su presentacion, se
aportard justificante de haber solicitado dicho medio de
acreditacion y una vez obtenido se presentard inmediatamente vy,
en todo caso, antes de la resolucidn de concesion.

d. Nota informativa del Registro Mercantil (o registro oficial
correspondiente) donde conste inscrito el depdsito de las cuentas
del ejercicio 2024 en fecha anterior o igual a la de la presentacion
de la solicitud o de su subsanaciéon, en su caso. A estos efectos, no
se tendrd en cuenta la fecha del asiento de presentacion.

En el caso de que la entidad consolide cuentas como matriz de
uNn grupo o en un grupo superior, deberd aportar, adicionalmente,
la misma acreditacion respecto del depdsito de las cuentas
consolidadas.

En el caso de que estas cuentas no fueran accesibles en el Registro
Mercantil (sociedades extranjeras, cooperativas, etc.) deberdn
aportar, ademds, las cuentas completas de los dos Ultimos
gjercicios que consten depositados, tanto individuales como
consolidadas.

La sociedad deberd comunicar, tan pronfo como lo conozca,
cualquier variacion que se produzca en la informacién anterior
que acontezca antes de que se resuelva el expediente.

e. Documentacion adicional mediante declaraciones responsables,
conforme Anexo IV de la presente convocatoria. Dichas
declaraciones estardn incluidas en el formulario de la solicitud

8. En el caso de discrepancias entre el contenido introducido en el
formulario de la solicitud y el de la memoria de la candidaturag,
prevalecerd la informacién de la solicitud.

9. La lengua del procedimiento serd el castellano, por lo que toda la
documentacién que se aporte al expediente deberd presentarse en
castellano.
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Articulo 6. Subsanacion de las solicitudes.

1. Si la documentacién aportada no reuniera los requisitos exigidos, se
requerird al solicitante para que en el plazo de 10 dias hdbiles,
computados desde el dia siguiente al de la recepcion del requerimiento,
subsane la falta o acompane los documentos preceptivos, con
advertencia de que si no lo hiciese se le tendrd por desistido de la
solicitud, de acuerdo con lo establecido en el arficulo 68 de la Ley
39/2015, de 1 de octubre, del Procedimiento Administrativo ComuUn de las
Administraciones PUblicas y en el articulo 23.5 de la Ley 38/2003, de 17 de
noviembre, General de Subvenciones.

La presentacion de la subsanacion exigird el mismo procedimiento de
firma que el de la presentacion de la solicitud.

2. Solamente se considerardn presentadas aquellas candidaturas firmadas
electronicamente dentro de plazo que incluyan el formulario y la
memoria de la candidatura con el contenido minimo establecido en el
Anexo Il de la presente convocatoria, documentos esenciales que
forman parte de la candidatura y cuya ausencia o falta de contenido
determinardn su inadmisién, no pudiendo, en consecuencia, ser objeto
de subsanacion.

Articulo 7. Organos competentes para la instruccion y resolucion del
procedimiento.

De conformidad con el articulo 37 de la orden CNU/161/2025, de 7 de febrero,
la ordenaciéon e instruccion del procedimiento corresponde a la persona titular
de la Direccion General del CDTly la resolucion del procedimiento de concesion
a la persona titular de la Presidencia del CDTI.

Articulo 8. Lucha contra el fraude. Informacidn sobre la titularidad real

El CDTl emprenderd las acciones necesarias para prevenir irregularidades,
incluido el fraude, detectarlas, corregirlas e informar sobre ellas.

Estas acciones incluirdn la recogida de informacion sobre los titulares reales de
los perceptores de la ayuda. A tales efectos, los solicitantes deberdn aportar el
certificado de titularidad real emitido por el Registro Mercantil o por el Registro
Central de Titularidades Reales. Asimismo, deberdn informar de cualquier
cambio posterior en la estructura societaria y en la tfitularidad real.

Esta informacién, en su caso, también podrd ser recabada directamente por
CDTl a fravés del Registro Central de Titularidades Reales, o cualquier registro
publico o bases de datos de la Administracion habilitados a tales efectos.

La recogida y al tratamiento de estos datos cumplird la normativa aplicable en
materia de proteccién de datos. La Comision Europea, la OLAF, el Tribunal de
Cuentas y las autoridades competentes en materia de auditoria tendrdn el
acceso necesario a dicha informacion.
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Articulo 9. Evaluacion y seleccion de candidaturas. Jurado.

1.

De conformidad con el articulo 39 de la Orden CNU/161/2025, de 7 de
febrero, los premios serdn concedidos de acuerdo con los principios de
publicidad, fransparencia, objetfividad, igualdad y no discriminacion,
mediante el procedimiento de concurrencia competitiva.

Las candidaturas se dirigirdn al érgano instructor, que podrd realizar de
oficio cuantas actuaciones estime necesarias para la determinacion,
conocimiento y comprobacion de los datos en virtud de los cuales debe
formularse la propuesta de resolucidon, en particular, podrd requerir la
peficion de cuantos informes estime necesarios para formular Ia
propuesta de resolucion.

La evaluacion de las candidaturas presentadas se realizard por un jurado,
que procurard la paridad entre mujeres y hombres, y estard compuesto
por:

a. Presidencia: la persona titular de la Direccion General del CDTI.

b. Vicepresidencia: la personal titular de la Direccidn de Politicas de
Innovaciéon del CDTI.

c. Vocales:

i. Dosrepresentantes de la Secretaria General de Innovacion,
del Ministerio de Ciencia, Innovacion y Universidades.

i. Tresrepresentantes de la Jefatura de Apoyo Logistico de la
Armada.

d. Asimismo, actuard como secretario, sin la condicion de miembro,
una persona de la plantilla del CDTI, designada por el Director
General, la cual actuard con voz, pero sin voto.

El jurado, con arreglo a los criterios establecidos en el arficulo 20.1.k) de
la Orden CNU/161/2025, de 7 de febrero, emitird un informe en el que se
concretard el resultado de la evaluacion efectuada y lo remitird al
érgano instructor. Esta evaluaciéon se readlizard atendiendo a la
documentacion aportada por los candidatos en la fase de solicitud y
subsanacion. El jurado podrd recabar la asistencia de expertos del CDTI
0 expertos externos para la evaluaciéon de las candidaturas.

El jurado podrd proponer que la concesion de un premio se declare
desierta cuando no se hayan presentado candidaturas en alguna
categoria concreta, o cuando las candidaturas presentadas no reUnen
los méritos exigidos por la convocatoria y asi resulte de la valoracion
realizada con arreglo a los criterios fijados en la misma.

En caso de renuncia o desistimiento de la candidatura propuesta al
premio, el jurado teniendo en cuenta el resultado de la evaluacion
efectuada podrd, en su caso, emitir un nuevo informe indicando otra
candidata, y elevarlo al érgano instructor para su resolucion por el érgano
competente.

Los intervinientes en el procedimiento de concesion de los premios
suscribirdn una declaracion de ausencia de conflicto de intereses.
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8. El funcionamiento del jurado se ajustard a las normas contenidas en la

seccioén 3.2 del Capitulo Il del Titulo Preliminar de la Ley 40/2015, de 1 de
octubre, de Régimen Juridico del Sector Publico.

Articulo 10. Resolucion del procedimiento.

1.

El 6rgano instructor, a la vista del informe del jurado, formulard Ia
propuesta de resolucion, debidamente motivada, de oforgamiento de
los premios a los candidatos seleccionados, y la elevard al érgano
concedente.

El érgano concedente dictard y publicard en la sede electronica y/o
pdagina web del CDTl la correspondiente resolucion, surtiendo dicha
publicacién todos los efectos de notificacién practicada.

Artficulo 11. Comunicaciones electronicas.

1.

De conformidad con lo establecido en el articulo 14 de la Orden
CNU/161/2025, de 7 de febrero, las comunicaciones de todas las
actuaciones que se realicen en el procedimiento de concesion de las
ayudas, y en los eventuales procedimientos de reintegro que se puedan
iniciar, se realizardn a través de medios electrénicos. La utilizacién de los
medios electronicos establecidos serd obligatoria en los términos
indicados en dicho articulo.

La utilizacidn de los medios electronicos establecidos serd obligatoria
tanto para la notificacion o publicacién de los actos administrativos que
se dicten, como para la presentacidon de candidaturas, escritos vy
comunicaciones por parte de los interesados, que deberdn hacerlo a
través de la sede electronica del CDTI (https://sede.cdti.gob.es/),
utilizando los formularios y medios electronicos habilitados al efecto en
dicha sede.

En virtud de lo previsto en el articulo 45 de la Ley 39/2015, de 1 de octubre,
la notificacion a los interesados de la resolucion definitiva de concesion
se hard mediante publicacion en la sede electronica y/o en la pdgina
web de CDTI, surtiendo todos los efectos de notificacion practicada.

El resto de los trédmites previstos en la convocatoria podrdn realizarse
mediante publicacién en la sede electrénica y/o en la pdgina web de
CDTl o mediante el procedimiento de comparecencia electronica
previsto en el articulo 43.1 de la Ley 39/2015, de 1 de octubre.

Respecto de la utilizacion y el tratamiento de los datos de cardcter
personal se atenderd a lo dispuesto en la Ley Orgdnica 3/2018, de 5 de
diciembre, de Proteccion de Datos Personales y garantia de los derechos
digitales, y el Reglamento (UE) 2016/679 del Parlamento y del Consejo, de
27 de abril de 2016, relativo a la proteccion de las personas fisicas en o
que respecta al tratamiento de datos personales y a la libre circulacion.
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Articulo 12. Obligaciones del beneficiario.

1. Los beneficiarios deberdn cumplir las obligaciones recogidas en el
arficulo 14 de la Ley 38/2003, de 17 de noviembre, en el articulo 41 de la
Orden CNU/161/2025, de 7 de febrero, asi como las que se establezcan
en las resoluciones de concesion.

2. Adicionalmente a lo establecido en el apartado anterior, serdn
obligaciones del beneficiario:

a. Someterse a las actuaciones de comprobacidon que pueda
efectuar el érgano concedente y a las de control financiero y
auditoria que correspondan a la Intervencidon General de la
Administracién del Estado y al Tribunal de Cuentas, asi como a las
comprobaciones de la Comision Europeaq, la Oficina Europea de
Lucha contra el Fraude (OLAF), el Tribunal de Cuentas de la Unién
Europeaq, y a los controles, que se realicen a través de autoridades
nacionales o europeas, facilitando cuanta informacion vy
documentacioén le sea requerida.

b. Publicar la concesion del premio en su pdgina web, incluyendo la
frase “Subvencionado por el CDTI", durante al menos cinco anos
desde la obtencion del galardén.

Articulo 13. Pago

El importe de los premios se pagard a los galardonados con posterioridad a la
publicacién de la resolucidn de concesion, siempre que el beneficiario cumpla
todos los requisitos sefalados en el articulo 34.5 de la Ley 38/2003, de 17 de
noviembre.

Articulo 14. Concurrencia y acumulacion de ayudas.

De acuerdo con lo establecido en el articulo 40.2 de la Orden CNU/161/2025,
de 7 de febrero, estos premios son incompatibles con otras subvenciones,
ayudas, ingresos o recursos para la misma finalidad, procedentes de
cualesquiera Administraciones o entes publicos o privados, nacionales, de la
Unién Europea o de organismos internacionales.

Artficulo 15. Recursos.

Contra la presente resolucion de convocatoria y contra la resolucion de
concesion del procedimiento, que ponen fin a la via administrativa, los
interesados podrdn interponer, con cardcter potestativo, recurso de reposicion
ante el érgano que las dictd, en el plazo de un mes a contar desde el dia
siguiente a su nofificacion o publicacion, de conformidad con lo dispuesto en
los arficulos 123 y 124 de la Ley 39/2015, de 1 de octubre, del Procedimiento
Administrativo Comun de las Administraciones PUblicas.

Alternativamente, podrd interponerse recurso contencioso-administrativo
contra esta convocatoria y confra la resolucién de concesion ante los Juzgados
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Centrales de lo Contencioso-Administrativo, de conformidad con los articulos
9.c) y 46 de la Ley 29/1998, de 13 de julio, reguladora de la Jurisdiccion
Contencioso-administrativa, en el plazo de dos meses a contar desde la
publicacién de la convocatoria o desde la notificacion de la resolucion.

Disposicion adicional Unica. Lenguaje no sexista

De conformidad con el articulo 14.11 de la Ley Orgdnica 3/2007, de 22 de marzo,
todas las denominaciones que, en virtud del principio de economia del lenguaje
se hagan en género masculino inclusivo en esta convocatoria y las referidas a
titulares o miembros de 6rganos o a colectivos de personas, se entenderdn
realizadas tanto en género femenino como masculino

Disposicion final primera. Normativa aplicable.

1. Los premios que se regulan en esta convocatoria se regirdn, ademas de
por lo dispuesto en la misma y en la respectiva resolucidon de concesion,
por lo previsto en la Orden CNU/161/2025, de 7 de febrero, por la que se
aprueban las bases reguladoras para la concesion de ayudas publicas
por el Centro para el Desarrollo Tecnolégico y la Innovacién, E.P.E., en el
marco del Plan Estatal de Investigacion Cientifica y Técnica y de
Innovacion 2024-2027, asi como por la Ley 38/2003, de 17 de noviembre,
38/2003, de 17 de noviembre, y sus disposiciones de desarrollo, y con
cardcter supletorio, por la Ley 39/2015, de 1 de octubre, del
Procedimiento Administrativo Comun y por la Ley 40/2015, de 1 de
octubre, de Régimen Juridico del Sector PUblico.

2. Los premios objeto de esta convocatoria se consideran ayudas de
minimis y se regirdn por el Reglamento (UE) 2023/2831 relativo a la
aplicaciéon de los articulos 107 y 108 del Tratado de Funcionamiento de la
Unidn Europea a las ayudas de minimis.

Disposicion final segunda. Efectos.

Esta Resolucién de convocatoria surtird efectos a partir del dia siguiente al de
la publicaciéon de su extracto en el Boletin Oficial del Estado.

La Presidenta del Centro para el Desarrollo Tecnoldgico y la Innovacion
E.P.E.

Firmado digitalmente

RIESGO ALCAIDE  riEsGO ALCAIDE
TERESA - TERESA - 50817513W

Fecha: 2026.04.24
50817513W 11:03:55 +02'00'

TERESA RIESGO ALCAIDE
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Anexo |: Categorias Tecnolégicas vinculados al desarrollo de
plataformas navales auténomas

CATEGORIA 1: Toma de decisiones auténoma explicable en entornos
complejos

Descripcion

La navegacion auténoma actual depende en gran medida del GPS, lo que la hace
vulnerable a interferencias, spoofing y pérdida de senal en entornos costeros o
escenarios tdcticos. Esta limitacién reduce la capacidad operativa en misiones criticas y
compromete la seguridad. El reto consiste en desarrollar un sistema que permita
posicionar al vehiculo sin GPS utilizando vision artificial (procesamiento de imdgenes de
videocdmaras de navegacion), datos inerciales y una cartografia ndutica,
aprovechando referencias visuales de la costa. El impacto esperado es una mayor
resiliencia y autonomia en operaciones navales.

Objetivos técnicos y funcionales:

e Algoritmo robusto para estimaciéon de posicion para vehiculo de superficie que
no dispone de senal de posicionamiento por GPS. Sélo dispone de sistema
inercial, referencias visuales mediante cdmaras (incluida vista IR) y cartografia
ndutica.

e Integracion con cartografia ndutica digital.

e Integracion con flujos de video de varias cédmaras que cubren 360° el entorno de
navegacion.

e Integracion con cdmara IR tipo PTZ (Pan-Tilt-Zoom) para mejorar la percepciéon
en condiciones adversas

e+ Potencialidad de validacién en entorno real.
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CATEGORIA 2: Fusién de datos y visién tactica compartible

Descripcion

Implementar capacidades de IA en un sistema embarcado en un bugue auténomo que
permita integrar datos de multiples sensores en tiempo real (imdgenes EQ/IR, radar, AlS,
comunicaciones, sonar, meteorologia, etc) para generar una presentacion tdctica
coherente, precisa y contextualizada del entorno maritimo.

El sistema debe ofrecer una representacion tdctica comprensible, tanto para
operadores humanos como para otros sistemas automatizados, y ser fdacilmente
compartible con otras plataformas y nodos de mando.

Objetivos técnicos y funcionales

Unir la informaciéon de todos los sensores: el sistema recopila datos del entorno y
los combina para crear una imagen Unica y coherente del escenario maritimo.
Analizar y priorizar la informacién: agentes de IA evalian la fiabilidad de cada
sensor, detectan anomalias y destacan los elementos mds relevantes (otros
buques, obstdculos, riesgos).

Apoyar la toma de decisiones: el sistema aplica las reglas maritimas (COLREGsS)
para recomendar maniobras seguras o asistir en la navegacién auténoma.
Mostrar la situacion al operador: una interfaz 2D/3D presenta el entorno con
colores, simbolos y niveles de confianza fdciles de entender.

Aprendery adaptarse: el sistema registra los eventos y mejora su comportamiento
con la experiencia, siempre bajo supervision.

Arquitectura modular basada en MCP servers, que actlien como conectores
seguros para cada tipo de tarea, para que los agentes IA colaboren entre si. Los
agentes de |A trabajan como asistentes especializados: uno interpreta imdégenes,
otro valida datos, otro detecta comportamientos andémalos y otro ayuda a
planificar rutas.
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CATEGORIA 3: Tecnologias “sense and avoid” para sistemas navales no
fripulados

Descripcion

La creciente autonomia de los sistemas navales no tripulados plantea la necesidad de
dotarlos de capacidades avanzadas de percepciéon y evitacidén de obstdculos, tanto
fijos como mdviles. Actualmente, los barcos auténomos carecen de algoritmos robustos
de "sense and avoid" capaces de operar en entornos complejos y dindmicos, donde
intervienen otros buqgues, condiciones meteoroldgicas cambiantes o limitaciones de
visibilidad. Esta carencia limita su despliegue seguro y su integracién en misiones
conjuntas con unidades tripuladas.
El desarrollo de una tecnologia nacional de deteccion y evitacion autbnoma permitird
incrementar la seguridad operacional, reducir el riesgo de colisiones y opfimizar la
navegacion cooperativa de enjambres de drones marinos. Su impacto esperado en la
Armada Espanola es la mejora de la autonomia tdctica y la capacidad de operar en
escenarios complejos sin intervencidn humana continua.

Objetivos técnicos y funcionales:

e Desarrollo de algoritmos "sense and avoid" para enjambres de drones marinos.
Dichos algoritmos se utilizardn para la percepcion y planificacién de trayectorias
basados en datos de sensores (cdmaras, radar, LIDAR o combinaciones) que
permitan a un barco auténomo detectar y esquivar obstdculos de forma segura.

e Cumplimiento de normas de navegacion COLREGS

e Operacién en entorno mulfiagente.
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CATEGORIA 4: Coordinacién inteligente de enjambres robdticos navales

Descripcion

La Armada busca reforzar su capacidad de vigilancia y reconocimiento sobre y bajo la
superficie en dreas muy extensas, con escenarios cambiantes y, en ocasiones, con
comunicaciones degradadas. Hoy por hoy, la coordinacidén de varios vehiculos no
tripulados (Unmanned vehicles o UVs) al mismo tiempo (aéreos y/o marinos) resulta
compleja: la cobertura es discontinua, la respuesta ante incidencias no es dptima y no
existe una herramienta sencilla que permita al personal planificar, supervisar y adaptar
la misién de un grupo numeroso de estos sistemas desde el propio bugue. Mas adn, no
existe una herramienta que permita funcionar a estos UxVs de manera auténoma para
completar una mision designada.

Se propone desarrollar un prototipo de software (aplicacion) que permita controlar y
coordinar un enjambre de vehiculos no tripulados desplegados desde buque para
actuar en una gran extension de manera auténoma, inteligente y coordinada. La
solucién permitird planificar la misién, asignar acciones a cada vehiculo y cambiar de
modo por plataforma.

Mediante un sistema de prioridades cada UV tomard decisiones individuales o en grupo
cuando surja una alerta y se repartirdn los recursos de forma ordenada y comprensible
para el operador. Todo ello se gestionard desde una interfaz sencilla, adecuada para el
personal a bordo.

Cada decision o reconfiguracién auténoma debe quedar registrada para su revision
posterior por el operador, garantizando frazabilidad y control humano significativo sobre
las acciones del enjambre.

Objetivos técnicos y funcionales:

e Desarrollo de inteligencia distribuida para coordinar enjambres robdticos navales
auténomos de diferente tipologia y funcionalidad, clave para la Armada 2050 y
el futuro buque inteligente, interoperable y multidominio.

e Arquitectura basada en interfaces abiertas y protocolos estandarizados,
favoreciendo su futura integracién con sistemas navales y entornos
interoperables OTAN.

e Arquitecturas de mando y confrol capaces de gestionar enjambres
heterogéneos (manejando asignacién de tareas, rutas, replanificacion
auténoma, resiliencia al fallo).

e Capacidad de coordinar el despliegue/recuperacion (via interfaz e integracion)
de multiples UxV desde un buque nodal, y mantener cooperacién entre ellas
para misiones de vigilancia, escolta, patrulla maritima o perimetros de
proteccion.

o Alta interoperabilidad con buques tripulados y ofros sistemas (hombres, buques,
sensores, UAV/UUV) bajo un modelo de “teaming” y “system-of-systems”.

e Autonomia suficiente para reducir la dependencia de la intervencién directa
humana, manteniendo la supervision adecuada (segin doctrina de control
humano).

e Toma de decisiones descentralizada e inteligente, siendo cada UV un nodo en si
mismo, capaz de conocer su situacién y estado y actuar en base a esta
informacion (ej. Retorno a base en caso de riesgo).

e Capacidad de actuar en entornos de comunicaciones o sistemas de
posicionamiento denegados (navegacion mediante medios de posicionamiento
propios y auténomos).

o Escalabilidad para operar en entornos multidominio y en escenarios complejos
(litoral, mar abierto, zona gris, amenazas hibridas).
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Desarrollo de una solucidn de coordinacién inteligente de enjambres de drones
—multiples plataformas no tripuladas que operen de modo cooperativo bajo
mando distribuido y gran autonomio—, integrada en el paradigma del “buque
auténomo” vy los sistemas de combate naval del futuro.
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CATEGORIA 5: Sistemas de generacion de energia a bordo

Descripcion

Actualmente, la generaciéon de energia en un bugue se hace a través de diversas
fuentes y medios, como generadores diésel, paneles solares o pilas de combustible y el
almacenamiento a través de baterias. En un buque auténomo es critico alinear el
objetivo de la misién con la capacidad energética almacenada y el consumo estimado
de los sistemas del buque durante la misma e las condiciones de operacion. Es
imprescindible que el bugue disponga de la energia que necesita en todo momento
para los diversos sistemas de a bordo (sensores, comunicaciones, propulsion,
computacién...), de forma totalmente fransparente para esos sistemas, sin tener que
recurrir al control remoto para garantizar la autonomia plena del bugue. Por medio de
un sistema centralizado que incluya Inteligencia Artificial, el bugue auténomo podrd
predecir la energia requerida a corto y medio plazo, activar o desactivar los sistemas de
generacién y alimacenamiento de energia, apagar sistemas no imprescindibles que
consuman mds energia de la disponible en caso de ser necesario, y activar el
almacenamiento de energia cuando sea factible, en base a diversos pardmetros como
la energia disponible, el coste de produccién, la vida Util de cada mdédulo de energia,
consumos histéricos e incluso la huella de carbono.

Objetivos técnicos y funcionales

e Propuesta de uno o varios medios de generacién y/o almacenamiento de
energia (baterias, pilas de combustible, paneles solares...) que puedan integrarse
en un moédulo HW/SW del bugue para su gestidn conjunta. Dicho HW y SW se
encargard de obtener de cada mddulo de energia la informacién de cuanta
energia se puede suministrar, del estado operativo o no del mdédulo, y de la
capacidad de suministro de energia a corto y medio plazo, para poder optimizar
de forma automdtica el uso de los diversos mddulos de energia en cada
momento.

e La arquitectura propuesta se basard en interfaces abiertas y protocolos
estandarizados, favoreciendo su futura integracién con sistemas navales y
entornos interoperables OTAN.
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CATEGORIA 6: Gestion inteligente del consumo energético a bordo

Descripcion

El proyecto busca avanzar hacia un modelo de buque con capacidades
crecientemente auténomas. En este contexto, la gestion energética —tradicionalmente
supervisada y comandada por personal a bordo— debe evolucionar hacia sistemas
capaces de tomar decisiones de manera automdtica, segura y eficiente. Actualmente,
los sistemas existentes garantizan la operacién del buque dentro de pardmetros técnicos
establecidos, pero dependen en gran medida de la infervencion humana,
especialmente ante situaciones no programadas.

Objetivos técnicos y funcionales

e Se debe partir de la disponibilidad de un sistema de control base MASTER SCADA,
gue simula un entorno simplificado de los sistemas eléctricos de un buque. Este
SCADA incluye un HMI, un PLC y un gemelo digital bdsico, permitiendo gestionar
cinco vectores energéticos:

o Producciéon: generador asociado a turbina de gas/diésel y conjunto de
baterias.

o Consumo: propulsion, consumo auxiliar del buque y un sistema de
armamento basado en pulso electromagnético.

e Desarrollo de un EMS (Energy Management System) inteligente embarcable,
intfegrado con el MASTER SCADA, capaz de monitorizar consumos en fiempo real,
analizar tendencias, predecir demandas y priorizar cargas criticas mediante |A
embebida. El objetivo es aportar una capa avanzada de supervision energética
y recomendaciones operativas sin depender de la nube.
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CATEGORIA 7: Realidad aumentada/mixta

Descripcion

Los sensores que conforman la conciencia situacional de los bugues (radar, Sistemas
electrodpticos, AlS etc..) son fundamentales no solo para la navegacion segura, sino que
contribuyen al cumplimiento de las misién y operaciones de vigilancia, detecciéon vy
senalizacién de objetivos, apuntamiento de armamento, navegacion, proteccion vy
salvamento que fienen encomendados los buques de la Armada, operando con
frecuencia en condiciones meteoroldgicas adversa, en zonas de conflicto o escenarios
complejos (navegacion en puertos congestionados, o situaciones de emergencia).
Actualmente, el uso de estos sistemas tiene limitaciones operativas por las dependencias
de su uso de consolas fijas, para cada sensor, y ubicaciones especificas en el buque.
Esta limitacién conlleva una conciencia situacional fragmentada vy distribuida, que no
favorece la foma de decisiones parficularmente en situaciones de alta complejidad.

La integracion con visores VR/AR y haciendo uso de Realidad Aumentada, permitird al
oficial de puente o guardia, el acceso a la informacién y control de los sensores, desde
un Unico interfaz, facilitando el uso combinado de la capacidad de conciencia
sitfuacional y mejorar la toma de decisiones.

Objetivos técnicos y funcionales

Para cumplir con el objetfivo del reto se debe desarrollar un software de control de
informacion y de funciones de una cdmara electrodptica integrado con un visor VR/AR.
Con este desarrollo se pretende lograr que el oficial del puente al mando disponga de
modos operativos que le permitan por medio de la realidad augmentada acceder a la
informacion sobre:

o detecciones aéreas o de superficie,

o geo-localizacién y rumbo,

o clasificacion por medio de IA, obtenida de los sensores optronicos de

abordo y representarlos como overlay sobre la imagen real.

A fravés de un interfaz, el usuario podrd marcar un objetivo para dirigir el sensor al punto
en cuestion, sobreponer la imagen obtenida, activar zoom, el telemetro para obtener la
distancia o hacer un seguimiento.
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CATEGORIA 8: PNT (Positioning, Navigation and Timing)

Descripcion

Sistema PNT cooperativo, resiliente y de bajo coste para guiado en corto alcance de
plataformas menores desplegadas desde bugue en entornos GNSS degradados.

La evolucidn de las capacidades de Guerra Electrénica (EW/ECM) en escenarios
navales vy litorales estd degradando de forma creciente la disponibilidad, integridad y
fiabilidad de los sistemas GNSS convencionales. Esta situacion impacta de forma critica
en el empleo de plataformas de bajo coste y cardcter sacrificable (Unmanned Aircraft
System-UAS Smalll/Mini/Micro, USV- Unmanned Surface Vehicle ligeros, Rigid Hull Inflatable
Boats-RHIBs, sensores desplegables), donde el coste del sistema PNT puede superar al de
la propia plataforma.

Estas plataformas operan tipicamente:

e En corfo y medio alcance respecto a su plataforma madre (buque).

¢ Dentro de redes de comunicaciones tdcticas existentes.

e En escenarios donde la resiliencia y la disponibilidad priman frente a la precision
absoluta.

El reto se centra en definir y validar un sistema PNT- Positioning, Navigation and Timing
alternativo o complementario a GNSS, basado en tecnologias europeas, de bajo coste,
escalable y aplicable a plataformas maritimas y aéreas, con potencial extension futura
a otfros dominios como linea evolutiva.

Objetivos técnicos y funcionales

La solucion propuesta deberd aportar en la actividad de / permitir:

e Posicionamiento y guiado en corto alcance para plataformas menores
desplegadas desde buque, con capacidad de operacion en modo GNSS
degradado o GNSS no disponible y degradacién controlada.

e Uso de enlaces de comunicaciones existentes (radios tdcticas, enlaces IP) y
consideracién de enlaces emergentes (4G/5G privados) para intercambio de
medidas y/o sincronizacién.

e Arquitectura cooperativa y distribuida, con posibilidad de:

o Procesamiento deslocalizado (base/buque) y/o local (plataformal).
o Nodos de referencia fijos y/o méviles (en buque y/o plataformas).

e La solucion de posicionamiento (P) aportada podrd basarse en una o varias
aproximaciones (no excluyentes):

o Ranging tipo DME- Distance Measuring Equipment y estimacién de acimut
mediante goniometria, antenas directivas o interferometria.

o Uso de senales digitales/5G o senales de oporfunidad en redes donde no
existe control exhaustivo de emisiones.

o Empleo de balizas (fijas o desplegables) para localizacién.

e SWaP-C (Size, Weight, Power and Cost) compatible con plataformas attritable
(de pérdida asumible): coste unitario reducido, baja masa/volumen y consumo
contfenido.

e Escalabilidad multi-nodo, permitiendo el despliegue simultdneo de multiples
plataformas menores sin incremento exponencial de complejidad

e Integrabilidad con el ecosistema naval: interfaces con el sistema de mando y
control, y con sistemas de guiado/autopiloto o misidon de las plataformas.
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CATEGORIA 9: Autopistas de la Informacion

Descripcion

El creciente uso de plataformas navales autdbnomas requiere comunicaciones seguras,
resilientes y de largo alcance. Lasredes 5G ofrecen alta capacidad y baja latencia, pero
su cobertura es limitada en mar abierfo; por ofro lado, los enlaces satelitales
proporcionan alcance global con restricciones de ancho de banda y latencia elevada.
El reto consiste en desarrollar una arquitectura hibrida 5G-Satélite embarcada que
permita crear “burbujas de conectividad” locales para sensores, drones y sistemas a
bordo, con enlace satelital de respaldo hacia buques nodriza o centros de control, con
tecnologia espanola.

Esta solucion reforzard la autonomia operativa, la seguridad de las comunicaciones y la
interoperabilidad entre plataformas, contribuyendo a la fransformacién digital y a la
superioridad informacional de la Armada.

Objetivos técnicos y funcionales

Para cumplir con el objetfivo del reto se pretende:

e Desarrollar y validar una arquitectura hibrida de comunicaciones 5G-Satélite
embarcada, capaz de mantener conectividad continua entre buques
autébnomos, sensores, drones y centros de control.

e Optimizar el trafico de senalizacién del stack 5G para operar eficientemente
sobre enlaces satelitales de banda estrecha y baja latencia, infegrando maédulos
ligeros y escalables aptos para plataformas de pequeno porte.

¢ Conectividad resiliente

e Interoperabilidad con sistemas C2 (comando y control) navales

e Operacion segura mds alld de la linea de vision.
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CATEGORIA 10: Foténica

Descripcion

Los sistemas de comunicaciones a bordo de los buques actuales, tanto en plataformas
tripuladas como en desarrollos incipientes de buques auténomos, dependen
mayoritariamente de infraestructuras cableadas de fibra éptica y enlaces inaldmibricos
de radiofrecuencia (RF). Estas tecnologias presentan varias limitaciones criticas en este
tipo de entornos:

e Hiperconectividad: Alta complejidad estructural aumentando costes de
despliegue y mantenimiento de redes, especialmente en buqgues con gran
densidad de sensores y sistemas que requieren estar conectados entre si, y
frabajar compartiendo datos a muy alta velocidad y con baja latencia.

e Vulnerabilidad electromagnética y congestion del espectro de RF: Alto riesgo de
interferencias en entornos con alta concentracién de equipos o durante
operaciones en escenarios electromagnéticamente disputados. Saturaciéon del
espectro de RF conforme las operaciones son mds complejas, especialmente en
operaciones conjuntas o entornos costeros.

e Limitaciones en redes internas: Las infraestructuras basadas en cable presentan
restricciones de ancho de banda, peso y resistencia ambiental.

e Falta de escalabilidad tecnoldgica: Las plataformas navales requieren
actualizaciones frecuentes, pero las redes actuales dificultan la integracion
modular.

Las comunicaciones 6pticas inaldmbricas representan una tecnologia estratégica para
modernizar las capacidades de defensa en el entorno naval proporcionando soluciones
a todos los desafios mencionados. Ofrecen soluciones eficaces en términos de
seguridad, rendimiento y adaptabilidad. Por fodo ello, en este proyecto se propone el
desarrollo de terminales compactos vy ligeros para la implementacién de enlaces de
comunicaciones 6pticas inaldmbricas internas al buque o externas con otros buques o
plataformas en el mismo o en otros dominios. Se contempla, a su vez, una linea de
proyecto estructurada en varias fases, en las cuales la tecnologia experimentard una
evolucidn progresiva, con mejoras en el alcance y velocidad de dichos terminales.

Objetivos técnicos y funcionales

e Link punto a punto de comunicaciones &Opticas inaldmbricas que emplee
terminales FSOC integrados y de bajo SWaP (Size, Weight and Power), aptos para
comunicaciones infra-buque con alcances del orden de cientos de meftros y
velocidades de transmision de varios Gbps.
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CATEGORIA 11: Gemelo Digital

Descripcion

El presente proyecto propone el desarrollo de un gemelo digital inteligente a nivel TRLé6
para un bugue ficticio. Dado que el futuro bugque autdénomo no existe en la actualidad,
en este proyecto se trabajard con la idea un buqgue ficticio compuesto de varios sistemas
gue se puedan encontrar en la actualidad.

Igual que el buque real se compone de los diferentes subsistemas a bordo; el gemelo
digital de un buque se compone a su vez de los diferentes gemelos digitales de sus
subsistemas. Sin embargo, los suministradores pueden no disponer de modelos que
representen sus sistemas o son reacios a compartir informacién sensible de ellos. En este
refo, se propone:

1. El desarrollo de modelos subrogados basados en redes neuronales que permitan
aprender a partir de los datos de operacidn de los subsistemas. Estos modelos se
desarrollardn sobre la base de un modelo matemdatico que permita aproximar la
fisica del sistema. Sobre este modelo, se entrenard un modelo de IA que aprenda
los residuos con respecto a los datos de funcionamiento reales. De esta manera
se preserva la privacidad de los datos mds sensibles y se mejora la velocidad de
ejecucién del modelo combinado.

2. Laintegracién de los diferentes modelos generados en un gemelo digital global.
Para que el gemelo digital sea funcional, es necesaria una ontologia que permita
relacionar los componentes a bordo y obtener causas y efectos en la simulacién
conjunta. No se trata de generar una plataforma con sistemas aislados sino de
un verdadero gemelo digital operativo del buque.

El gemelo resultante permitird demostrar su utilidad en los siguientes casos de uso:
e Representar en tiempo real el estado fisico, funcional y operativo del buque.
Predecir fallos y estimar vida Util remanente (RUL).
Detectar anomalics.
Simular escenarios tdcticos, de operacion y de mantenimiento.
Contribuir a la operacion del futuro bugque auténomo de la Armada.

Objetivos técnicos y funcionales

e Ingesta y sincronizacién de datos multisistema provenientes de diferentes
plataformas y sensores.

e Generacidn de modelos de |A subrogados que aprendan la fisica y el
comportamiento de los sistemas del buque a partir de datos reales, preservando
la confidencialidad.

e Infegracion de los gemelos digitales de los subsistemas en un Unico gemelo
mediante el uso de una ontologia.

e Prediccion de fallos, cdlculo de RUL y deteccidén de anomalias mediante |A.

e Simulacién "what-if” para mantenimiento, operacion y planificacion tactica.
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CATEGORIA 12: Nube de Combate

Descripcion

La integracién de activos auténomos en la Nube de Combate actual presenta desafios
criticos en interoperabilidad, latencia y seguridad. Estos sistemas delben funcionar como
nodos activos inteligentes en redes tdcticas distribuidas, requiriendo:
e Capacidad de procesamiento edge para datos sensoriales y de inteligencia (ISR)
asi como de estado y recomendaciones estratégicas.
¢ Inter-operabilidad con plataformas navales, aéreas, terrestres, espaciales e
inteligencia.
e Infegracion de forma autdnoma y segura en redes militares descentralizadas.
o Escalabilidad ante la necesidad de ir infegrando una mayor disponibilidad de
activos y plataformas tripuladas y no tripuladas.
El reto busca desarrollar una arquitectura de nube de combate distribuida que permita
a los buques autbnomos participar como elementos de pleno derecho en el ecosistema
operativo conjunto que dispone de diferentes entidades de defensa y sus activos.

Objetivos técnicos y funcionales

e Plataforma de computacion edge para procesamiento ISR embarcado y otros
datos e informacién operacional

Sistema de sincronizacion federada entre nodos tdcticos

Mecanismos de tolerancia a desconexion y resincronizacién auténoma

IA Multinivel

Desarrollo de Arquitectura de Agentes
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CATEGORIA 13 Automatizacion de ataques defensivos y Sistemas de deteccién
adaptativos

Descripcion

Desarrollo de un sistema integrado en buques autébnomos capaz de detectar,
categorizar y responder de forma autbnoma ante ciberataques y acciones de guerra
electréonica (EW) y NAVWAR, asegurando la misién y la seguridad de los sistemas criticos
del buqgue. El sistema permitird compartir informacién sobre amenazas y coordinar
respuestas defensivas colaborativas entre nodos de la nube de combate, utilizando
monitorizaciéon multisensor y aprendizaje contfinuo seguro.

El sistema propuesto debe mejorar la autonomia operativa, reduce la carga de decisidon
humana en enftornos congestionados (con multitud de objefivos y amenazas) vy
degradados y facilita operaciones en dreas de alta amenaza electrénica,
incrementando la capacidad de disuasion y la supervivencia del activo

Objetivos técnicos y funcionales

e Deteccidn de ataques ciber-electromagnéticos sobre sistemas IT (tecnologia de
la informacién) y OT (tecnologia operacional) del buque.

e Identificacion y clasificacion de senales de amenaza y respuesta automatizada
segun el riesgo.

e Deteccidn y clasificacion de fuentes de jamming, spoofing y meaconing sobre
sistemas PNT GNSS y conectividad a la nube de combate.

e Aprendizaje continuo seguro en el borde, agregacion/cooperacién entre
plataformas sin exponer datos sensibles.

e Seguridad y auditabilidad: actualizaciones verificables, privacidad de datos y
resistencia a envenenamiento de modelos.
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Anexo Il: Memoria de la candidatura
La memoria deberd respetar las siguientes condiciones de formato:

e NUmero madaximo de pdginas excluyendo la portada y el indice: 25
pdginas. Las pdginas que excedan el limite mdéximo indicado no se
tendrdn en cuenta para la evaluacién de la propuesta.

e Formato exigido: Fuente Arial, tamano de letra 11 puntos, interlineado
simple, mdargenes (izquierdo, derecho, superior e inferior) minimo 2,5 cm.

Los enlaces a otros documentos o fuentes externas solo se admitirdn a efectos
de identificar las fuentes bibliograficas de la informacion contenida en la
memoria, pero no como informacién adicional a la propia memoria, por lo que
no serd tenida en cuenta a los efectos de la informacién que debe contener
este documento.

Todo el contenido debe estar en castellano (incluido figuras, tablas,
esquemas...).

- Resumen ejecutivo de la candidatura. Extension maxima 2 paginas.

- Excelencia y cardcter innovador de la candidatura. Extension maxima
10 pdginas.

- Estado del arte.

- Reto planteado.

- Solucién o idea innovadora propuesta.
- Ventajas comparativas.

- Capacidades y trayectoria de la entidad candidata. Extension mdxima
3 pdaginas.

- Breve descripcién de la entidad candidata.
- Estrategia de innovacion.
- Capacidades tecnoldgicas en Espana.

- Impacto en el ecosistema industrial, fecnoldgico e innovador. Extension
mdxima 10 pdginas.
-  Esquemas de innovacidn abierta y colaboraciones
previstas para el desarrollo de la idea propuesta.

- Contribuciéon de la solucién o idea innovadora propuesta
al desarrollo de plataformas navales auténomas.

- Integracién de la candidata en el ecosistema espanol de
seguridad y defensa, asi como su confribucién a la
soberania tecnoldgica.
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Anexo ll: Declaraciones responsables a presentar con la candidatura

1.
2.

Declaraciéon responsable de tipo y categoria de la entidad candidata.

Declaraciéon responsable del candidato de no hallarse su entidad en
ninguno de los supuestos recogidos en el articulo 13.2 de la Ley 38/2003,
de 17 de noviembre, en cumplimiento de lo establecido en los artficulos
26 y 27 del Reglamento de la Ley 38/2003, de 17 de noviembre, General
de Subvenciones. El representante legal deberd comunicar cualquier
variacion de las circunstancias recogidas en dicha declaracion, en el
momento en que éstas se produzcan.

Declaracion responsable de no tener deudas por reintegro de ayudas,
préstamos o anticipos con la Administracion.

Declaraciéon responsable de las ayudas de minimis concedidas en los
Ultimos tres anos. Si se obtfiene una ayuda de minimis durante la
tramitacion del presente procedimiento, deberd presentarse una nueva
declaracion.

Declaraciéon responsable de no estar domiciliado en una jurisdiccion no
cooperativa ni realizar ningun tipo de actividad comercial ni de indole
financiera con paises y territorios no cooperadores que hayan sido
identificados como terceros paises de alto riesgo con arreglo al articulo
9, apartado 2, de la Directiva (UE) 2015/849.

Declaraciéon responsable de no utilizacion de estructuras o mecanismos
que puedan facilitar la elusién fiscal.
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